
Směrová a parciálńı derivace

Zadáńı

1. Z definice nalezněte ∇vf(a), jestliže

(a) f(x, y, z) = x2y2(2z + 1)2, a = (1,−1, 1), v = (0, 1, 3);

(b) f(x, y) = xy
x+y

, a = (2,−1), v = (4, 1);

(c) f(x, y) = e3x cos(x− y), a = (0, π
2
), v = (1, 2).

2. Nalezněte směrovou derivaci funkce f(x, y) =
√
|xy| v bodě (0, 0) ve všech

směrech, ve kterých existuje.

3. Je dána funkce

f(x, y) =

{
x2y3

x4+y4
, je-li (x, y) 6= (0, 0);

0, je-li (x, y) = (0, 0).

Nalezněte ∇vf(0, 0) ve všech směrech, ve kterých existuje. Je zobrazeńı v 7→
∇vf(0, 0) lineárńı? Je funkce f spojitá?

4. Nalezněte všechny parciálńı derivace (1. řádu) funkce f v bodě a, jestliže

(a) f(x, y) = x2 − 3x2y + 5y3, a = (−2, 1);

(b) f(x, y) =
√

3x2 + y, a = (1, 2);

5. Nalezněte všechny parciálńı derivace (1. řádu) funkce f ve všech bodech, kde
existuj́ı, jestliže

(a) f(x, y) = x sin(xy);

(b) f(x, y, z) =
√
x2 + y2 cos2 z + 1;

(c) f(t, x, y, z) = x2y cos z
t
;

(d) f(x, y) = 2x−y
y−3x ;

(e) f(x, y) = xy;

(f) f(x, y) =
√
x2 + y2;

(g) f(x, y, z) = xy ln(xz);

(h) f(x, y) =
∫ x
y

cos (et) dt.

6. Vypočtěte všechny parciálńı derivace (1. řádu) funkce f a určete všechny body,
ve kterých jsou spojité, jestliže

f(x, y) =

{
xy

x2+y2
, (x, y) 6= (0, 0),

0, (x, y) = (0, 0);

7. Ukažte, že ∂2f
∂x∂y

(0, 0) 6= ∂2f
∂y∂x

(0, 0), jestliže

f(x, y) =

{
xy, |x| ≥ |y| ,
0, |x| < |y| .



8. Je dána funkce f(x, y) = y
2x+3y

. Př́ımým výpočtem ověřte, že ∂2f
∂x∂y

(x, y) =
∂2f
∂y∂x

(x, y).

9. Vypočtěte všechny parciálńı derivace 1. a 2. řádu funkce f ve všech bodech,
kde existuj́ı, jestliže

(a) f(x, y) = exy sin y;

(b) f(x, y) = arctg y
x
;

(c) f(x, y) = x3y2 − 2xy + cos(x2 − y2);
(d) f(x, y) =

√
1 + xy2.

10. Je dána funkce f(x, y, z) = 1√
x2+y2+z2

. Ukažte, že ∆f = 0 na R3 \ {0}.

11. Je dána funkce f(t, x) = cos(x − ct) + sin(y + ct), kde c > 0. Ukažte, že
∂2f
∂t2

= c2 ∂
2f
∂x2

.

12. Ukažte, že f(t, x) = 1√
αt
e−

x2

4αt , kde α > 0, vyhovuje rovnici ∂f
∂t

= α∂
2f
∂x2

na

(0,∞)× R.

13. Ukažte, že f(t, x) = e−t cos
(
x
α

)
, kde α > 0, vyhovuje rovnici ∂f

∂t
= α∂

2f
∂x2

na R2.



Výsledky

1. Nalezněte ∇vf(a). jestliže

(a) ∇vf(a) = 0;

(b) ∇vf(a) = 8;

(c) ∇vf(a) = −1.

2. ∇(0,0)f(0, 0) = ∇(1,0)f(0, 0) = ∇(0,1)f(0, 0) = 0.

3. ∇(0,0)f(0, 0) = 0, ∇(v1,v2)f(0, 0) =
v21v

3
2

v41+v
4
2

pro každé (v1, v2) 6= (0, 0). Zobrazeńı

v 7→ ∇vf(0, 0) neńı lineárńı. Funkce f je spojitá.

4. (a) ∂f
∂x

(a) = 8, ∂f
∂y

(a) = 3;

(b) ∂f
∂x

(a) = 3√
5
, ∂f
∂x

(a) = 1
2
√
5
;

5. (a) Pro (x, y) ∈ R2 je ∂f
∂x

(x, y) = sin(xy) + xy cos(xy), ∂f
∂y

(x, y) = x2 cos(xy).

(b) Pro (x, y, z) ∈ R3 je

∂f

∂x
(x, y, z) =

x√
x2 + y2 cos2 z + 1

,
∂f

∂y
(x, y, z) =

y cos z√
x2 + y2 cos2 z + 1

,

∂f

∂z
(x, y, z) = − y2 sin z cos z√

x2 + y2 cos2 z + 1
.

(c) Pro t 6= 0 a x, y, z ∈ R je

∂f

∂t
(t, x, y, z) =

x2y sin z
t

t2
,

∂f

∂x
(t, x, y, z) = 2xy cos

z

t
,

∂f

∂y
(t, x, y, z) = x2 cos

z

t
,

∂f

∂z
(t, x, y, z) = −

x2y sin z
t

t
.

(d) Pro y 6= 3x je ∂f
∂x

(x, y) = − y
(y−3x)2 , ∂f

∂y
(x, y) = x

(y−3x)2 .

(e) Pro x > 0 a y ∈ R je ∂f
∂x

(x, y) = yxy−1, ∂f
∂y

(x, y) = xy lnx.

(f) Pro (x, y) 6= (0, 0) je ∂f
∂x

(x, y) = x√
x2+y2

, ∂f
∂y

(x, y) = y√
x2+y2

.

(g) Pro xz > 0 a y ∈ R je

∂f

∂x
(x, y, z) = y(ln(xz) + 1),

∂f

∂y
(x, y, z) = x ln(xz),

∂f

∂z
(x, y, z) =

xy

z
.

(h) Pro (x, y) ∈ R2 je ∂f
∂x

(x, y) = cos (ex), ∂f
∂y

(x, y) = − cos (ey).

6. Pro (x, y) 6= (0, 0) je ∂f
∂x

(x, y) = y3−x2y
(x2+y2)2

a ∂f
∂y

(x, y) = x3−xy2
(x2+y2)2

. Nav́ıc ∂f
∂x

(0, 0) =
∂f
∂y

(0, 0) = 0. Parciálńı derivace nejsou spojité jen v bodě (0, 0).



8. ∂2f
∂x∂y

(x, y) = 6y−4x
(2x+3y)3

= ∂2f
∂y∂x

(x, y).

9. (a) Je-li (x, y) ∈ R2, pak

∂f

∂x
(x, y) = yexy sin y,

∂f

∂y
(x, y) = exy (x sin y + cos y) ,

∂2f

∂x2
(x, y) = y2exy sin y,

∂2f

∂y2
(x, y) = exy

[
(x2 − 1) sin y + 2x cos y

]
∂2f

∂x∂y
(x, y) =

∂2f

∂y∂x
(x, y) = exy (xy sin y + sin y + y cos y) .

(b) Je-li x 6= 0 a y ∈ R, pak

∂f

∂x
(x, y) =

−y
x2 + y2

,
∂f

∂y
(x, y) =

x

x2 + y2
,

∂2f

∂x2
(x, y) =

2xy

(x2 + y2)2
,

∂2f

∂y2
(x, y) =

−2xy

(x2 + y2)2

∂2f

∂x∂y
(x, y) =

∂2f

∂y∂x
(x, y) =

y2 − x2

(x2 + y2)2
.

(c) Je-li (x, y) ∈ R, pak

∂f

∂x
(x, y) = y(3x2y − 2)− 2x sin(x2 − y2)

∂f

∂y
(x, y) = 2

[
x3y + y sin(x2 − y2)− x

]
,

∂2f

∂x2
(x, y) = −2

[
sin(x2 − y2) + 2x2 cos(x2 − y2)− 3xy2

]
,

∂2f

∂y2
(x, y) = 2

[
x3 + sin(x2 − y2)− 2y2 cos(x2 − y2)

]
∂2f

∂x∂y
(x, y) =

∂2f

∂y∂x
(x, y) = 4xy cos(x2 − y2) + 6x2y − 2.

(d) 1 + xy2 > 0, pak

∂f

∂x
(x, y) =

y2√
1 + xy2

,
∂f

∂y
(x, y) =

xy√
1 + xy2

,

∂2f

∂x2
(x, y) =

−y4

4(1 + xy2)
3
2

,
∂2f

∂y2
(x, y) =

x

(1 + xy2)
3
2

,

∂2f

∂x∂y
(x, y) =

∂2f

∂y∂x
(x, y) =

y(xy2 + 2)

2(1 + xy2)
3
2

.


